Ecuaciones diferenciales

Estatica

Probabilidad y estadistica

Analisisy circuitosen CD
Programacion

Sistemas digitales

Dinamica

Termodinamica

Electronica Analogica

Teoriade control

Analisis y Disefio de Sistemas Digitales
Matematicas Discretas

Magquinas Eléctricas

Amplificadores Operacionales
Sistemas Operativos

Ingenieria de Control
Microcontroladores
Instrumentacion basica

Control de Maquina Eléctricas
Herramientas de Software para Ingenierias
Analisis de Circuitos en CA

Lenguaje Ensamblador

Redes de Computadoras
Controladores Logicos Programables
Inglés Basico

Inglés Intermedio

Formacion de Emprendedores
Metodologia de la investigacion
Practicas Profesionales

Servicio Social

Opciones de salida terminal
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Instrumentacién Industrial
Planear, caracterizar, disefar, simular e implementar
procesos de automatizacion y sistemas
manipuladores, tomando como base el conocimiento,
y manejo de dispositivos logicos programables,
elementos finales de control y la instrumentacion
basicay sensorica, para optimizary eficientarlos

procesos de produccion en cualquier ambito donde
existan elementos susceptibles de automatizacion;
promoviendo el adecuado manejo de los equipos y
elahorro de energia.
Robética

Diseniar, caracterizar, simular, emular y evaluar
sistemas manipuladores industriales y el
software implementado, utilizando la teoria
automata, control moderno y la matematica
discreta, desarrollando habilidades de
programacion en sistemas manipuladores para
facilitar el manejo de robots industriales y la
optimizacion de los procesos en el ambito
industrial, con un sentido de mejora continua,
reduccion de costos, seguridad y calidad
integral.

Computacién Aplicada al Control
Proponer, analizar, disefiar, implementar, operar,
actualizar y mantener sistemas informacion y
de control, a través del diserio y administracion
de redes, protocolos de comunicacion,
algoritmos, bases de datos, programacion,
instrumentacion, electronica digital y analdgica,
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Computacion
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Propésito de formacion

Formar ingenieros en Control y Computacion capaces
de disefiar, innovar, aplicar, proyectar y mantener
equipos, dispositivos, sistemas y redes industriales y de
control automatico, utilizando paralelamente el
analisis, disefio y desarrollo de software para crear y
optimizar los sistemas de control, automatizacion y
software de aplicacion especifica; asi como de la
organizacion y aplicacion de interfaces y redes
industriales; que permitan al profesional intervenir con
una actitud de calidad y profesionalismo, en los
procesos de bienes y servicios, asi como la
investigacion y la docencia, incidiendo en el sector
publico y privado, en el nivel doméstico, comercial e
industrial sin dejar de lado el agropecuario; aplicando
en todo momento las normas y estandares industriales
nacionales e internacionales.

Perfil de ingreso

El estudiante que aspire a ingresar al programa
académico de ingenieria en control y computacion,
debera contar con conocimientos de:

Calculo diferencial e integral
Algebra
Fisica general
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Lenguajes de programacion recientes

Poseer capacidad de:

4| Combinar un enfoque analitico y logico con
creatividad e imaginacion a la hora de resolver
problemas.

Habilidades manuales.

Estimular las ideas de otras personas.
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Redactar informes y comprension de textos

técnicos en inglés.

| Organizar su propio tiempo para coordinar los
recursos.

4 Mantenerse al dia sobre los avances

tecnologicos en este campo de rapida

evolucion.

Perfil de egreso

El egresado del programa de Ingenieria en Control y
Computacion tendra capacidad de:

Diseniar, simular, crear, implementar y evaluar
dispositivos, sistemas de control, automatizacion y
manipulacion a distancia, a través de redes de
comunicacion; aplicando en todo momento la
normativa vigente. Se apoya en los conocimientos
de la fisica, matematicas, computacion,
automatizacion, instrumentacion, redes de
comunicacion, para atender las demandas de la
poblacion.

Dividiendo entreslineas terminales:

™M Instrumentacion industrial.
] Robotica
4| Computacion aplicada al control.

Lineas de formacion

1. Ciencias basicas y matematicas

2. Fundamentos de electricidad y electronica
3.Fundamentos de mecanica

4. Computacion

5. Automatizacion

6. Complementaria

Campo laboral

Los egresados de Ingenieria en Control y
Computacion cuenta con un amplio campo laboral,
se encargan de la investigacion, el diserio y la
gestion del desarrollo de los equipamientos
utilizados para monitorear y controlar sistemas y
equipos tecnologicos de vanguardia. Trabajan en
sistemas donde la precision es vital, por ejemplo, en
plantas de procesamiento quimico, plantas de
generacion de energia, agroindustrial, domaotica,
ofimatica e industria 5.0.

Algunos ingenieros de control trabajan en la
investigacion, el disefio y el desarrollo de equipamiento
de control, tales como transmisores, instrumentos
analogicos y digitales, valvulas de control, medidores y
sensores.

Pueden trabajar de manera independiente en su propio
emprendimiento, en asesoria a empresas, o prestando
servicios. Ademas de consultoria para desarrollar
proyectos, y en la automatizacion de procesos dentro
delaindustria.

Cabe sefialar que la docencia a nivel técnico y
profesional también es un campo laboral para el
ingeniero en control, donde puede transmitir sus
conocimientos y formar nuevas generaciones
interesadas en el ambito.

Plan de estudios

Tronco Bésico Universitario (TBU)

Desarrollo de habilidades de pensamiento

Tecnologia de Comunicacion y Gestion de la
Informacion

Lenguaje y pensamiento matematico

Tronco Bésico de Area (TBA)
Calculo diferencial
Fundamentos de mecanica clasica
Calculo integral
Calculo Superior
Electricidad y magnetismo
Fisica ondulatoria y Moderna
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Fundamentos de programacion

Formacién Disciplinar
Quimica
Quimica
Fundamentos de electricidad y electronica
Métodos numeéricos
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Algebra lineal
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